
Der RB-BC Buscontroller kommuniziert mit dem Ringbus-Buspro-
tokoll über die Busports A und B mit den Feldbusmodulen.
Dabei ist ein Austausch mit bis zu 2.500 Datenpunkten möglich.

Kommt es an einem Busteilnehmer zu einer Ereignismeldung, wird dies in Form einer Eingangspegeländerung an den 
Buscontroller gemeldet. Die „Polling-Broadcast-Funktion“ des Ringbus-Busprotokolls sorgt dafür, dass die-
se Nachricht unabhängig von der Ringbusgröße (Anzahl eingebundener Busteilnehmer) innerhalb von 1,5 Sekunden 
an die RB-Z Zentrale gemeldet wird.

Eine RB-Z Zentrale kann mit bis zu vier RB-BC Buscontrollern kommunizieren. Eine Verbindung wird 
unter Verwendung der RS485-Schnittstelle hergestellt. Das ermöglicht entsprechend eine maximale Ringbus-
Systemgröße von 4 x 2.500 Datenpunkten bei 4 x 5.000 m Buslänge.

(Auch als Ersatz für die RKZ/S-BACnet Zentrale einsetzbar, RB-BC + RB-Z = RKZ/S-BACnet)

Bestell-Nr.: DS-55011
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